Una particula es mou seguin la corba s(t) = 2t — 2 - log,t en metres, on t > 0, segons.
Calculeu:

a) Laposici6enelssegonst=1,t=>5.

b) La velocitatenelssegonst =1,t =>5.

¢) L’instant en qué la velocitat és zero.

Solucié:
Obrim el Menu Gréfico.
Definim la funcié s(t) = 2t — 2 - log,t
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Amb la funcié G-Solve calculem s(1), s(5)
El [EXE]l: Mostrar coordenadas El [EXE]: Mostrar coordenadas
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s'(1) =2, s'(5) = 27.356
Per calcular l'instant que la velocitat és zero, calculem el minim de la funcio:
El [EXE]: Mostrar coordenadas
Y1=2")—-2logab(2,x)
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s'(t) =0 quant = 1.486.
Definim la funci6 Y2 = - (Y1)|
X=X
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Amb la funcié G-Solv calculem s'(1), s'(5)

El [EXE]: Mostrar coordenadas
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s'(1) = —1.499, s'(5) = 21.604

Obriu el Menu Ejec-Mat
Calculem s(1), s(5)
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s() =2,  s(5)=27.356

Calculem s'(1), s'(5)
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s'(1) =—-1.499, s'(5) = 21.604
Resolem I'equacio s’ (t) = 0
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s'(t) =0quant = 1.486.




