Problema

. X+y+z=5
Considereu lesrectesr, =x=z=0, 1, { y

2x-y+3z=1

a) Estudieu la posicio relativade r, ir,.

b) Determineu, si és possible, un planol paral-lel a r, i que contingaa r, .
Asturies 2014.

Solucio:

b)

Les dues rectes venen donades en forma general
x=0

Larecta r, =x=2z=0 té equacio parametrica r, ={y = o un punt de la recta es
z=0

0(0, 0, 0) i el vector director és v=(0,10).

. . . X+y+z=5 )
Per determinar I'equacié vectorial de la recta r, = y resolem el sistema
2Xx-y+3z=1

format per les dues rectes:

X+y+z=5
y és interseccio de I'equacio dels

2Xx-y+3z=1

planols que defineixen la seua equacié general.

Obrim el Menu Grafico 3D i definim els dos planols:
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Amb la funcié G-Solv determinem la interseccié dels dos planol.
(dic)atbi

B [HethRadfornd
1: Plano
2: Plano

INTERSEC

L’equacio parametrica de larecta és: r, =

Obrim el Menu Ecuacion

E [HatRadForml [dic)fa*bil
Ecuacion

Seleccionar tipo
Fl1:Simultaneo
F2:Polinomio
F3:Resolver
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L’equacio vector paramétrica de la recta és:

P(2, 3,0) i el vector director és w =(—4,1, 3)
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r, =<y =3+%B Un punt de la recta és

z=p




Obrim el Menu Grafico 3D i definim els dos planols:

Representacio de les dues rectes:
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RECTAS RELACION
CRUZADAS .

Les dues rectes es creuen.

Amb la funcié G-Solv determinem la posici6 relativa de les dues rectes.

Els vectors {v, w} son linealment independents ja que les components no sén
proporcionals. Aleshores, les rectes s6n secants o és creuen.

Calculem les components del vector OP.
OP=(23,0)

Per estudiar la linealitat dels vectors {v, W, 55} calculem el determinant de la matriu

formada pels tres vectors.




0 10
Obrim el Menu Ejec-Mat i definim lamatriu A= -4 1 3

2 30
E] RadHormd (d7c](atbi) E] RadMornd) [d7c]fathi
Matriz A 1 2 3
Mat A : 3X 3 1 0 1 0
Mat B :None 2 -4 1 3
Mat C :None 3 2 3 R
Mat D :None
Mat E :None
Mat F :None 0
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| Mat [Mat>Lst! Det | Trn [Augment/ I

det A =6 = 0 aleshores els tres vectors son linealment independents:
Aleshores, les dues rectes es creuen.

b
E)I planol paral-lel a r, i que conté a r, passa pel punt P(2, 3, 0) i té direccid els vectors
v=(0,10)iw=(-413).
La seua equacio6 vectorial és:
X=2-4p
[M=<y=3+a+p
z=3p
Obrim el Menu Grafico3D

Representem graficament el planol:
El (MathRadNorm) [d/c](athil El [MathRad(Norml] [d/c]fathi

T=fo+sU+t¥V
[~
=
v

4,

—+

TI'o

X 27 X 0] X -4
¥ 3| ¥ 1] v 1
yA ol z ol zLEE.

3
[EXPRESS(VECTOR](POINTS ) EDIT ]

el




