Problema

X =1+ 2a x=-1
Es donenlesrectes r, =<y =a ir,=qy=1+p ,essent aif parametres reals.

Calculeu raonadament:

a) Les coordenades del puntdetallde r, ir,.

b) L’equacié del pla que conté aquestes dues rectes.
c) La distancia del punt (0,0,1) alarectar,.

Pau’s Valencia, juny 2012

Solucio:

a)

Obrim el Menu Geometria 3D
Definim les dues rectes (punt-vector)
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Representem les dues rectes
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Amb la funcié G-Solv determinem la posicio relativa de les dues rectes i la interseccio.
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Les rectes son secants i el punt d’interseccio és P(-1, -1, 3)

Determinem analiticament la interseccio (punt de tall) de les rectes r, i r,.
1+ 20 =-1
oa=1+p , el sistema és compatible determinat i la soluci6 és: {a
2-a=-1-28

Substituint el valor del parametre o en I'equacio de la recta r; :



x=-1
y = -1, el punt d’intersecci6 és P(-1 -1, 3).
z=3
b)
El vector director de larecta r, és: v=(2,1-1).
El vector director de larecta r, és: w=(0,1,-2).

Els vectors v i w sén linealment independents, pergue les components no son

proporcionals.

El planol que conté les rectes r, i r, és el planol que passa pel punt P(-1,-1,3) i té

direccié v=(2,2,-1), w=(0,1,-2).
Definim el planol (punt, vectors)

M=(xYy,2)=(-1-13)+o(2,1-2) +p(0,1,-2)
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Analiticament la seua equacio és:
Xx+1 y+1 z-3

II=| 2 1 —1|=0. Enformageneral, IT=-x+4y+2z-3=0.
0 1 -2

c)
Un puntde larectar, és A(-11 -1 . Siga Q(0,0,1).
- jv-72)
AQ=(1-22), w=(0,1-2), dQ, rz)ZW
Obrim el Menu Ejec-Mat
Definim els dos vectors.

E [DegMornl [d/c](athi)

Vector

Vet A :None

Vet B :None

Vet C :None

Vet D :None

Vet E :None

Vet F :None
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Utilitzem les funcions producte vectorial i modul d’'un vector.
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Analiticament,
Siga Q(0,0,1).
La distancia de Q a larecta r, és:
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Aleshores: d(Q,r,) = ‘

2,-1).

wxAQ| =[(0,-2.~1) = V5 , |w| =|©.2 -2
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