Problema
L’altura d’'una de les aspes d’'un moli de vent per a moldre blat ve
donada per la funcio

H(t) = 10cos (%t) + 20 metres, on t és el temps en segons.

a) Dibuixeu la graficade H(t) quan 0 <t < 36

b) Quina és l'altura de I'aspa al cap de 9 segons? Ascendeix
o descendeix?

¢) Quina és l'altura minima de I'aspa i en quins segons
s’assoleix?

d) Quina és l'altura maxima de I'aspa i en quins segons
s’assoleix?

e) Al cap de quin temps 'aspa completa una revolucié?

f) En quins segons l'altura de I'aspa és de 15 metres?

Solucié:

a)

Les mesures angulars han de ser radians.

Obrim el Menu Gréfico i definim la funcio altura, H(t) = 10 cos (%t) + 20
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b)

Amb la funcié G-solv calculem H(9)
El [EXE]: Mostrar coordenadas
Yil=lxcos ({rx)aB)+20
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L’altura al cap de 9 segons és de 20 m. Notem que per a t = 9 la funci6 és creixent.
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La derivada quan t = 9 és positiva, = (H(t))|¢=0 = gn >0



c)

Amb la funcié G-Solv determinem els minims de la funcié.

Bl [EXE]l: Mostrar coordenadas

[EXE]: Mostrar coordenadas

Y1=l@xcos ((rx)a6)+20
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Bl [EXE]l: Mostrar coordenadas

Y1=l@xcos ((rx)a6)+20
3
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L’altura minima és 10 mi s’assoleix quant = 65,18 s,30 s

d)
Amb la funcié G-Solv determinem els maxims de la funcio.

El [EXE]: Mostrar coordenadas El [EXE]: Mostrar coordenadas
Yi=lxcos {({rx)aB)+20 Y1=lixcos {{mx)aB)+20
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L’altura maxima és 30 mis’assoleixquant =0s,12s,24 s
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El [EXE]: Mostrar coordenadas

Yi=lxcos {({rx)aB)+20




c) d)
Amb el Menu Ejec-Mat podem resoldre I'eq
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H'(t)=0quant=0,6,12,18,24,30
H"(0) < 0,H"(12) < 0,H"(24) < 0
H(0) = H(12) = H(24) = 30

H(6) = H(18) = H(30) = 10

L’altura maxima és 30 mis’assoleix quant =0s,12s,24 s

L’altura minima és 10 mi s’assoleix quant = 65,18 5,30 s
e)
La revolucié completa la fa al cap de 12 s
f)
Amb la funcié G-Solv calcularem H(t) = 15
El [EXE]l: Mostrar coordenadas El [EXE]: Mostrar coordenadas
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[EXE]: Mostrar coordenadas

E

[EXE]: Mostrar coordenadas

Y1l=l@xcos ((mx)a6)+20

Y1=l@xcos {{mx)aB)+20
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El [EXE]: Mostrar coordenadas Bl [EXE]: Mostrar coordenadas

¥1=h@xcos {{mx)aB6)+20

¥1=b@xcos {{mx)aB)+20
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L’altura és de 15 metres quan:
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4 i 'aspa decreix.
8 i 'aspa creix.

16 i 'aspa decreix.
20 i 'aspa creix.
28 i 'aspa decreix.
32 i 'aspa creix.



