Proveu que el punt T(1,0, 1) pertany al planol t = x — 2y + 2z = 3.
Determineu I'equacio de I'esfera que passa pel punt P(1,0,5) i és tangenten T al
planol .

Solucio:

Substituim el punt T'(1, 0,1) en I'equacio del planol & = x — 2y + 2z = 3 i vegem que es
transforma en una igualtat:

1-2-04+2-1=3

El centre pertany a la recta r perpendicular al planol que passa pel punt T(1,0, 1).
El vector director de la recta r és el caracteristic del planol &, a = (1,-2,2)
r= (x'y'Z) = (1' 0' 1) + ‘Ll(l, _2; 2)

El centre de I'esfera té coordenades:
O(1+u,—2p,1+ 2p)

El centre compleix que d(0,T) = d(0, P) = R, radi de 'esfera.
d(0,7) = /(=% + (21)> + (—2w)? = 3,/

d(0,P) = /(—w)? + Qw)? + (4 — 2p)% = \/9u? — 16u + 16
3/u? = \[ou? — 16u + 16

Obrim el Menu Ejec-Mat:
Resolem I'equacio:
E|

SolveN(3Jx2 =Jox2-16x+>
. {1}

Solveld/dx|d%/dx2 S dx [SolveN/II=N]

p=1
El centre de I'esfera és 0(2,—2,3)
ElradiésR=3-1=3

L’equacio de I'esfera és:
(x—2)2+ @y +1)?%+(z—3)% =32

Obrim el Menu Gréfico 3D.

Definim i representem el planolt = x — 2y + 2z =3
larectar = (x,y,z) = (1,0,1) + u(1,-2,2) i

I'esfera

(x—22+@+1D*+(z—-3)2=32
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