
Siguen les rectes d’equacions 
𝑟 ≡ (𝑥, 𝑦, 𝑧) = (6,−4, 1) + 𝛼(−4, 1, 1) 
𝑠 ≡ (𝑥, 𝑦, 𝑧) = (3,−1, 4) + 𝛽(−6, 1, 2) 
Vegeu que les dues rectes és creuen. 
Determineu la recta perpendicular i secant a les dues rectes 𝑟, 𝑠 
 
a) 
Obrim el Menú Gráfico 3D. 
Definim i representem les dues rectes. 
 

 
 

 
Amb la funció G-Solv, determinem la posició relativa de les dues rectes. 
 

 
Les rectes és creuen. 
 
El vector director de la recta r és 𝑣𝑟 = (−4, 1, 1) 
El vector director de la recta s és 𝑣𝑠 = (−6, 1, 2) 
Un punt general de la recta r té coordenades 𝑃(6 − 4𝛼,−4 + 𝛼, 1 + 𝛼) 
Un punt general de la recta s té coordenades 𝑄(3 − 6𝛽,−1 + 𝛽, 4 + 2𝛽) 

𝑃𝑄⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (−3 + 4𝛼 − 6𝛽, 3 − 𝛼 + 𝛽, 3 − 𝛼 + 2𝛽) 
  



El vector 𝑃𝑄⃗⃗⃗⃗  ⃗, 𝑣𝑟 són ortogonals. 𝑃𝑄⃗⃗⃗⃗  ⃗ · 𝑣𝑟 = 0 
12 − 16𝛼 + 24𝛽 + 3 − 𝛼 + 𝛽 + 3 − 𝛼 + 2𝛽 = 0 
Simplificant: 
−2𝛼 + 3𝛽 = −2 
 

El vector 𝑃𝑄⃗⃗⃗⃗  ⃗, 𝑣𝑠 són ortogonals. 𝑃𝑄⃗⃗⃗⃗  ⃗ · 𝑣𝑠 = 0 
18 − 24𝛼 + 36𝛽 + +3 − 𝛼 + 𝛽 + 6 − 2𝛼 + 4𝛽 = 0 
Simplificant: 
−27𝛼 + 41𝛽 = −27 
 
Considerem el sistema: 

{
−2𝛼 + 3𝛽 = −2

−27𝛼 + 41𝛽 = −27
 

Resolem el sistema  
Obrim el Menú Ecuación 
 

 

La solució és {
𝛼 = 1
𝛽 = 0

 

Les coordenades dels punts P i Q són: 
𝑃(2,−3, 2), 𝑄(3,−1, 4) 

𝑃𝑄⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (1, 2, 2) 
L’equació de la recta que passa pels punts P, Q és: 
𝑟𝑃𝑄 ≡ (𝑥, 𝑦, 𝑧) = (2,−3, 2) + 𝛼(1, 2, 2) 

 
Obrim el Menú Gráfico 3D. 
Definim i representem la recta que passa per P i Q: 
 

 
 



 
Amb la funció G-Solv estudiem les posicions relatives de les rectes 𝑟, 𝑟𝑃𝑄  i de les 

rectes 𝑠, 𝑟𝑃𝑄 

 

 
 
Les parelles de rectes són perpendiculars. 
 


