Determineu el punt O del planol T = x + y + z = 1 que equidista dels punts
A(1,-1,2), B(3,1,2),€(1,1,0). Determineu I'equacio de I'esfera de centre el punt O
anterior que passa pels tres punts A, B, C.

Solucio:
El punt O és la interseccio dels planols mediadors als segments AB i AC i el planol
T=x+y+z=1

El planol mediador al segment AB té vector caracteristic el vector AB = (2,2,0) i passa
pel punt mig M del segment AB, M(2,0,2).

La seua equacio és:

Ty =2x—-2)+2(y—-0)+0(z—-1)=0

Simplificant:

Ty=x+y=2

El planol mediador al segment AC té vector caracteristic el vector AC = (0,2, —2) i
passa pel punt mig N del segment AC, N(1,0,1).

La seua equacio és:

Tn=0x—-—1)+2(y—-0)—2(z—1)=0

Simplificant:

ny=y—z=-1

Per determinar les coordenades del centre O, resolem el sistema format pels tres

planols.
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El centre té coordenades 0(4,—-2,—1)
El radi ésr = 0A

r=y(-3)2+22+12 =14

L’equacio de I'esfera és:
E=(x—-4)>2+x+2)?+(@z+1)?%?=14

Obrim el Menu Grafico 3D
Definim i dibuixem el planol que conté el centre i I'esfera.
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