= T3 5=
a) Proveu que soén perpendiculars.
b) Determineu la seua posicié relativa.

_ _x_y1_z __(3x+y—-5z+1=0
Siguen les rectes r = T = = {2x+3y—82+3 -0

Solucio:

Un punt de la recta r €s P(0,1,0) i el vector director v, = (1,—-2,3)
Obrim el Menu Ecuacion.

Determinem I'equacié parametrica de la recta resolent el sistema.

El [MathRadHornd) El [MathRad(Morn])
an X+bn Y+Cn Z=dn an X+bn Y+Cn Z=dn
a b c d Soluciones
1 3 1 -5 -1 Infinitas
2 2 3 -8 -3 X=7Z
3 0 0 0 Y=—1+27Z
0 Z=17
SOLVE JpaR3I3|CLEARI{ EDIT REPEAT
X=u
L’equacié paramétrica és: {y =—-1+2u
Z=U
Un punt de la recta r €s Q(0,—1,0) i el vector director v, = (1,2,1)
a)

Vegem que les rectes sén perpendiculars amb el producte escalar.

Vv =1-1-2-2+3-1=0

b)

PQ = (0,-2,0)

Per estudiar la posicio relativa de les dues rectes calculem el determinant format pels
vectors {v,, v, PQ}

Definim la matriu formada pels tres vectors.

E] [RadNorm1] [d7c](a*bil E MathRadMorml [d/c)a*bi]

A 1 2 3 Det Mat A
1 1 -2 3 -4
2 1 2 1 []

3 0 -2 I

ED TP EIDEDIT [ Mat [Hat>Lst Det | Trn [Augment/ =N

Els tres vectors son linealment independents.
Les rectes es creuen.



Obrim el Menu Grafico 3D
Definim i representem les dues rectes.

E MathRad[orml [d/c)(a*bi

E MathRadNorml [d/c)fa*bi
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B [MathRadFornl [d7c](a*bi]

Amb la funcié G-Solv estudiem la posici6 relativa de les dues rectes.

E [MathRadFornD
1: Recta
2:R z
ecta . /l\
i ¥
Z
RECTAS g RELACION
CRUZADAS -3

Les dues rectes es creuen.




