Determineu I'equacio del planol & que passa pel punt P(1,1,1) i €s perpendicular als
planolsm; =x—-y+z+3=0,1,=x+2z—1=0.
Calculeu el punt interseccio dels tres planol si existeix.

Solucio:

Els dos planol son secants ja que

1 -1

1 > 0

El vector caracteristic del planol i, és:
a=(1,-1,1)

El vector caracteristic del planol «, és:
b=(1,0,2)

El vector caracteristic del planol que cerquem és perpendicular als vectors
caracteristics dels planol 7y, m,, és a dir,a X b

Obrim el Menu Ejec-Mat

Definim els vectors a = (1,—1,1),b = (1,0, 2) i calculem el seu producte vectorial.
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El vector caracteristic del planol 7 és:
v=(-2,-1,1)

L’equacio del planol que cerquem és:
T=-"2x-1)-(@-1D+(=-1)=0
Simplificant:

n=-2x—y+z+2=0
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Obrim el Menu Grafico 3D
Definim i representem els tres planols.
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Amb la funcié G-Solv podem veure que els planols ;, i els planols m,, m s6n

perpendiculars.
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Notem que els vectors a = (1,

—1,1),b=(1,0,2),v=axb = (-2,—1,1) sén
linealment independents. Aleshores els tres planols es tallen en un punt.

Per calcular el punt interseccio dels tres planols resolem el sistema format pels tres

planols.




Obrim el MenU Ecuacion.
x—y+z=-3
x+2y=1

Resolem el sistema {
—2x—y+z=-2
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Les coordenades del punt interseccid son:

P( 110 2)
3"3’3




