Donats els planols m; = x + 2y —z = 0,1, = x + y — 3 = 0 determineu I'equacio de la
recta r que passa pel punt P(1,0,—1) i és paral-lela als dos planols.

Solucio:

El vector caracteristic del planol 7; és a = (1,2, -1).

El vector caracteristic del planol , és b = (1,1, 0).

Els planols sén secants ja que els vectors caracteristics son linealment independents.
El vector director de larectar ésv, =a x b

El punt P(1,0,—1) no pertany a cap dels dos planols, jaque 1 +2-0+1#0i
1+0-3 %0

Obrim el Menu Ejec-Mat
Definim els vectors a = (1,2,—1,b = (1,1,0) i calculem v, = a X b
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El vector director de larecta és v, = (1,—1,—1)
L’equacio vectorial de la recta és:
r=(xy,2)=(01,0-1)+a(l,-1,-1)

Obrim el Menu Grafico 3D
Definim i representem els planols m; = x+2y—z=0,r, =x+y—3=0ilarectar
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Amb la funcié G-Solv podem comprovar la posicio relativa de cadascun dels planols i
la recta, aixi com la recta interseccio dels dos planols.

El MathRadForml [dic]fa+bi

2: Plano %z
PARALELO RELACION

E MathRadMorml [d/c]fa+bi

1:Plano . ?FF
PARALELO RELACIGN
5E— Y

B MathRadForml [dic)fa*bil

1: Plano
2:Plano B
T

X=6+1T
Y=-3-1T
Z=-1T

INTERSEC

xX=6+t

Notem que I'equacio de la recta interseccio dels dos planols és {y = -3 —t

z=-—t

Els vectors directors de les dues rectes son iguals per tant les rectes sén paral-leles.




